
Stellenausschreibung

Beispielha�e Flottendaten einer Autobahn, roh und aggregiert, sowie Beispiel einer urbanen Planungskarte

Akademische/r Mitarbeiter/in (w/m/d)
Erstellung von HD-Karten aus Flottendatenmittels Deep Learning

Das Institut für Mess- und Regelungstechnik (MRT) hat seinen Forschungsschwerpunkt seit über einem Jahrzehnt im
Bereich Automatisiertes Fahren. Alleinstellungsmerkmal sind hier die Versuchsträger mit Sensorik, Aktorik und einem
vollständigen So�waresystem zum automatisierten, urbanen Fahren.
Die vorhandene Ausstattung und Erfahrung ermöglichen nicht nur kontinuierliche Spitzenforschung in allen Teilen des
Forschungsfeldes, sondern auch Teilnahme an Wettbewerben zum autonomen Fahren und vielfältige Kooperationenmit
führenden Industriepartnern. Darüber verö�entlicht das MRT regelmäßig Datensätze wie die KITTI Vision Benchmark Suite
oder den INTERACTION-Datensatz, die das Forschungsfeld o�maßgeblich prägen.

Aufgaben

Komfortables und sicheres automatisiertes Fahren benötigt hochaufgelöste (HD) Karteninformationen. Da diese sehr
aufwändig zu erstellen und aktuell zu halten sind, soll in diesemProjekt erforscht werden, wie Karteninformationenmithilfe
maschineller Lernverfahren erschlossen werden können. Im Gegensatz zu rohen Sensordaten stehen in diesem Projekt
umfangreiche Flottendaten eines Industriepartners zur Verfügung.
Im Gegensatz zu Sensordaten liegen Flottendaten, wie die HD-Karte selbst, größtenteils als Graph vor. Sogenannte Graph
Neural Networks und Graph Transformer bietet hierfür das Potenzial, inhärente Abhängigkeiten und Konzepte zu verstehen.
Somit kann ein ganzheitliches Szenenverstehen erlangt und eine vollständig gelernte Kartierung ermöglicht werden.

Wir bieten

+ Ein interdisziplinäres Arbeitsumfeld mit führenden Part-
nern aus Wissenscha� undWirtscha�,

+ eine wissenscha�lich anspruchsvolle Aufgabe, die Publi-
kationen auf führenden Konferenzen in den Bereichen
automatisiertes Fahren, Robotik und Computer Vision
(ICRA, IROS, CVPR, ICCV, IV, ITSC) ermöglicht,

+ kollegiale Zusammenarbeit in einem leistungsfähigen, in-
ternational ausgewiesenen Team,

+ Möglichkeit zur Promotion zum Dr.-Ing. am Karlsruher In-
stitut für Technologie (KIT) sowie

+ Vergütung nach einer vollen TV-L E13 Stelle (sofern fachli-
che und persönliche Voraussetzungen erfüllt sind).

Wir suchen

Engagierte und innovationsfreudige Kollegen (m/w/d) mit
+ einem sehr gut abgeschlossenen Masterstudium in den
Bereichen Informatik, Maschinenbau, Elektrotechnik o.ä.,

+ Kenntnissen von Deep Learning-Frameworks,
+ Kenntnissen von SLAM-Verfahren oder Interesse an ma-
thematischer/probabilistischer Modellierung,

+ Erfahrung im Bereich So�wareentwicklung (C++/Python),
+ Freude am selbständigen, wissenscha�lichen Arbeiten,
+ Teamgeist, der aktiv gelebt wird, sowie
+ fließenden Deutsch- und Englischkenntnissen und einem
Führerschein der Klasse B.

Die Tätigkeit verbindet sich mit dem Ziel der Promotion.

Bewerbung

Bei Interesse freuen wir uns auf Ihre Bewerbungmit Lebenslauf, Zeugnissen bzw. Notenauszug sowie optional Codebei-
spielen oder einer Verö�entlichungsliste an: Prof. Dr.-Ing. Christoph Stiller (stiller@kit.edu). Fachliche Auskün�e erteilt
Ihnen gerne Herr Jan-Hendrik Pauls (0721 608-43599, pauls@kit.edu).

1: Hintergrundbilder: Cityscapes Dataset, cityscapes-dataset.com, sowie Stadt Karlsruhe, www.karlsruhe.de,dl-de/by-2-0


